






























由北航自动化科学与电气工程学院-可靠飞行控制团队，基于飞思仿真平台在无人机容错控制技术方面取得重要进展，

让四旋翼飞行器三个旋翼失效依旧无拘飞翔。相关成果发表于机器人领域顶级期刊《IEEE Transac




























